
《系统分析与控制》练习题 

一 简答题 (每小题 6 分，共 30 分) 

1. 简要叙述开环控制与闭环控制的含义，以及他们的适用情况。 

2. 写出 r 、 b 、 c 、 n 这四个频率的名称，并简要叙述他们的物理意义。 

3. 简要分析为什么系统的频带越宽，其时间响应越快。 

4. 为什么对系统的传递函数模型不能讨论能控性、能观性？ 

5. 什么是调节系统？什么是跟随系统？分别举例予以说明。 

二、（15 分）已知系统的结构如图一所示，试求其传递函数 C(s)/R(s)。 
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三、 (15 分) 已知一单位反馈控制系统的结构如图二，开环传递函数为 ( )
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确定使闭环系统所有极点均位于复平面 1s   左边 K 值的范围。 

 

四、(20 分) 最小相位系统的对数幅频渐近特性如图三所示，图中 c ,, 21 为已知量，试确定其

传递函数，并说明已知量满足什么关系时，开环系统的相频特性距离
0180 的最大偏离为

045 。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

              (图二) 

 

五、 （20 分）控制系统方框图如图四所示。 

（1） 利用劳斯判据判断闭环系统的稳定性。 

（2） 设系统输入信号 r(t)和干扰信号 n(t)均为单位斜坡信号，计算系统误差 e(t)的稳态值。 
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